PROGRAMA DE LAS | JLAM Buenos Aires 2y 3 de noviembre de 2015

Universidad Tecnologica Nacional Facultad Regional Buenos Aires

Unidad tiempo Exp 20+10 00:30 Plenaria 01:40
Mini apertura 00:20 AlmuerzoCamar 01:40
Almuerzo 01:40
Café 00:20
Lunes 2 Campus Martes 3 Medrano
Horario Auditorio Campus Expositor Filiacion Horario Auditorio Medrano Expositor Filiacion
09:00 09:40 Acreditacion
09:40 10:00 Apertura Lic. Agustin Campero SCTIP-UTN-Ba
10:00 Experiencias con desarrollos en robéticay control 09:30 Investigacion en FSW y aplicaciones de Métodos
numérico CNC Ing.-Roberto 5. Apdstoli Explicitos en problemas de contacto de alta presion Dr. Victor H. Mucifio WVU-USA
10:30 UTN- CONICET- Cba 10:00
10:30 . 5 10:00 Proyectos de Investigacion en Inteligencia Artificial y ,
11:00 Ensefianza de la Produccion Flexible en Ingenieria Industrial Ing.-Sergio Roitman Dto Ing Ind. UTN-BA 10:30 Robética Ing. Juan Carlos Gémez GIAR UTN-BA
11:00 1130 Navegacion por vision estereoscopica asistida por GPS Emlllan?/Z:e::ltlro(; Ramiro GIAR UTN-BA 10:30 1050 Café
RSy 50 Café 10:50 11:20 Programa de Alcance Industrial en Mexico Dr. Victor H. Mucifio WVU-USA
11:50 Mobile robot with an RGB-D camera for real-time human 11:20 L , -
. Ing. Gustavo Acosta PCJIC Col. Programas de Posgrado e Inverstigacion en WVU Dr. Victor H. Mucifio WVU-USA
12:20 tracking 11:50
12:20 . . 11:50 El sistema cientifico argentino: situacién y . ,
12:50 Robética Colaborativa Ing. Sergio Alberino GIAR UTN-BA 12:20 oportunidades Lic. Agustin Campero SECTIP UTN-BA
12:50 14:30 Almuerzo 12:20 12:40 Cierre de las Jornadas Ing. Guillermo Oliveto  Decano UTN-BA
14:30 12:40
Interaccién Universidad-Industria: ejemplo el desarrollo de pr, Alejandro Alfredo Lozano ~ Centro CICATA.
una fresadora a control numérico CNC en Querétaro. Guzman IPN, MX Almuerzo
15:00 Mexico 14:20
15:00 15:30 Computadora Industrial Abierta Argentina (CIAA) Ing. Pablo Ridolfi bro E‘f;:::ton_ 14:20 16:00 Proyectos En Colaboracion Todos
15:30 15:50 Café 16:00 16:20 Café
15:50 e » 16:20
Banco de ensayos y procedimiento para la evaluacion
dindmica del juego muerto de un reductor mecanico tipo
Harmonic Drive, Cyclo Drive desde la vision del desarrollo Dr. Jorge Bauer Dto Ing Ind. UTN-BA Proyectos En Colaboraciéon Todos
reductor planetario especial de juego minimo desarrollo TU-:
16:20 Wien & FRBA 18:00
16:20 Visita Laboratorio de Celda Flexible CAD-CAM-CAQ y 18:00 .
. L. Dr. Jorge Bauer Dto Ing Ind. UTN-BA Fin
16:50 Prototipado Répido
16:50 Visita laboratorios de Impresién 3D ng. Nestor Ferre/Ing Campus UTN
17:20 Guillermo Bergon

17:20

Fin




